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1 Diagrammi di Bode

Disegnare i diagrammi di Bode delle sequenti funzioni di trasferimento:
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Esercizio 4.1.2 — Discutere le propriecta di raggiungibilita
del sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle
matrici:

c=[0 10 0 0]
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In particolar modo si dica se i sequenti vettor: dello spazio di stato
sono raggiungibili:

0 0 1 0 0
2 2 0 1 1
r1=1| 0| xo=1] —1 T3 = 0 ra— | 1 rs— | 1
0 0 0 0 0
0 0 —1 0 1

Esercizio 4.1.3 — Discutere le propricta di raggiungibilita
del sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle
matrici:
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Esercizio

4.1.4 — Discutere le proprieta di raggiungibilita

del sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle

matrici:
—1 —1 0 0 17
1 1 0 O 0
A=| 0 0O 0 O 0 B =
1 1 1 0 -1
0 0O 0 O 0
Esercizio

C =1

1 1 0 0}

4.1.5 — Discutere le proprieta di raggiungibilita

del sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle

matrici:
{ 1 0 0 01
2 a -2 1
‘4{ 30 -2 oJ-‘ B
—4 1 4 2

al variare del parametro reale a.
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Esercizio 4.2.2 — Discutere le proprieta di osservabilita del
sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle matrici
dell’esercizio 4.1.2.  In particolar modo si dica se i vettori x;,
1=1,....5, dello spazio di stato sono osservabili.

Esercizio 4.2.3 — Discutere le proprieta di osservabilita del
sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle matrici
dell’esercizio 4.1.3.

Esercizio 4.2.4 — Discutere le proprieta di osservabilita del
sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle matrici
dell’esercizio 4.1.4.

Esercizio 4.2.5 — Discutere le proprieta di osservabilita
del sistema lineare stazionario a dimensione finita descritto dalle

matrici:
{ 1 0 0 —lw
0 b —2 1
A'{U 0 _o UJ, C=1[100 0], be R,
1 -1 4 2

al variare del parametro reale b.



